Multi 20 / Multi 40 Truck / Multi 40

Fahrtregler flir Funktionsmodelle
Sehr verehrter Kunde,

Sie haben sich mit dem aero-naut Mutti 20 bzw. Multi 40 fur einen modernen, mikrocontrollergesteuerten, digital arbeitenden
Fahrtregler entschieden. Er verfiigt in der Multi 20— und Mutti 40 Truck-Version ber ein BEC (5 V- Spannungsversorgung zur
Speisung der Empfangsanlage). Diese ist volt nutzbar (1,5 A) im Bereich von 6 bis 10 (12) Zellen NiCd bzw. NiMH oder bei 12 V-
Bleiakkus: :
max. 4 kieine Servos oder 3 gréRere bis 8 Zelien
max. 3 kleine Servos oder 2 gréRere bis 10 Zellen
max. 2 kleine Servos bei 12 Zeflen. .

- Bei Verwendung von Antriebsbatterien mit héherer Zellenzahi sollten Sie eine separate Empfangerversorgung vorsehen, da
ansonsten Gefahr besteht, den eingebaute 5 \V-Festspannungsregler aufgrund zu hoher Eingangsspannung zu Uberlasten. Isolieren
Sie in diesem Falle den zum Empfanger fuhrenden Plusstecker oder trennen Sie das rote Kabel an geeigneter Stelle durch. )

Beim Multi 40 bendtigen Sie immer einen separaten Empféngerakku. Hier ist der Empféangereingang durch einen Optokoppler
gaivanisch getrennt. ]

Achten Sie unbedingt auf polrichtigen Anschiuss der Batteriekabel (+ rot / - schwarz)!

Bei den Motoranschlissen (gelb / blau) kann bei verkehrter Laufrichtung des Motors eine Umpolung vorgenommen werden. Der
Regler ist so konstruiert, dass bei langem Kanalimpuls (z.B. >1,5 ms) Plus an das gelbe Kabel gelegt wird. Der Anschiuss des
Motors sollte so vorgenommen werden, dass dies der Vorwértsrichtung entspricht.

Programmierung

Um optimal mit threr RC- Anlage zusammenarbeiten zu kénnen; muss der Multi zuerst programmiert werden. Diese Programmierung
braucht nur einmalig durchgefilhrt werden. Sie bleibt dann bis zu einer erneuten Programmierung gespeichert.

1.Drehen Sie hierzu den Drehzahlsteller auf den ,Ricken” , um die eingebaute LED sehen zu kénnen und stecken Sie den
Jumper“ (Programmierbriicke) bei den mit >Prog< bezeichneten Stiften auf.

2.Verbinden Sie das 3-adrige Kabel mit dem entsprechenden Empfangerausgang.

3.Bringen Sie den ,Gaskniippel” des RC- Senders auf Nullstellung (Stopp)

4 Schalten Sie den Sender {und bei Multi 40 anschlieBend auch den Empféanger) ein.

5.Verbinden Sie den Drehzahistelter polrichtig mit der Antriebsbatterie

6.Warten Sie, bis die LED einmal blinkt.

7.Bewegen Sie dann den Knippel auf .\Voligas- Vorwirts" und warten Sie nun, bis die LED zweimal blinkt.

8.Bringen Sie nun den Kniippel emeut in Nullstellung und freuen Sie sich auf das 3-fach Blinksignal. Nun hat der Multi alle
Knippelwege gespeichert. Vollgas- RUckwaits® liegt dabei immer spiegelbildlich zu Vollgas- Vorwérts®

9. Nun programmieren Sie abschlieBend die Abschaltespannung, bei deren Unterschreitung der Motor zur Schonung der
Antriebsbatterie zwangsweise gedrosselt bzw. abgestellt wird (siehe Batterieberwachung). Sie ist vom Akkutyp
abhéngig.- Bei Verwendung von NiCd bzw.-NiMH- Batterienbewegen Sie nun den Kniippel auf etwa ,Halbgas- Vorwarts®,
bei Pb-Batterien auf .Vollgas- Vorwarts®, Der Steller quittiert dies mit 4 mal (Ni-) bzw. 5 mal (Pb-)-Blinken. Diese
Einstellung kann —wenn falsch- sofort wieder korrigiert werden, Zum Schiuss steht der Knippel wieder auf Stopp.

10.Die Programmierung ist jetzt abgeschlossen, der Multi ist betriebsbereit. Warten Sie noch, bis die LED in
Dauerblinken Ubergeht und klemmen Sie dann die Fahrbatterie ab und vergessen Sie auch nicht, die Programmierbriicke
wieder zu entfernen.

Bremsoptionen

Der Multi verfugt iiber eine in zwei verschiedenen Betriebsarten programmierbare Bremsfunktion, die mittels Jumper-wéhlbar ist.

Freilaufbetrieb

Bei auf den mit EMK bezeichneten Stiften gesteckter Programmierbriicke arbeitet die Leistungsstufe im 2- Ouadranten- Betrieb.
Hierbei wird der Motor im Fahrbetrieb entsprechend der Kniippetstellung mit Impulsen unterschiedlicher Lange versorgt. Die
impulsfrequenz liegt bei 16 KHz und ist daher i.A. unhérbar. Zwischen den einzelnen Impulsen wie auch bei Null befindet sich der
Motor in einer Art Freilaufzustand. Erst wenn der Steuerknppel iber den Nullpunkt hinaus in die jeweils andere Richtung bewegt
wird, setzt eine proportionale EMK- Bremsung ein. Jetzt wird auch der Anschluss Bremsleuchte aktiviert. Ein Fahrtrichtungswechsel
ist im Freilaufbetrieb erst mégiich, nachdem der Motor zum Stillstand gekommen ist.

Motorbremsbefrieb :

Bei entfernter Programmierbriicke arbeitet die Leistungsstufe im 4- Quadranten- Betrieb. Hierbei wird der Motor im Fahrbetrieb
entsprechend der Kniippelstellung gleichfalls mit Impulsen unterschiediicher Lange versorgt (auch 16 KHz). Zwischen den einzelnen
Impulsen wie auch bei Null wird der Motor nun impulsartig kurzgeschlossen. Dies hat den Effekt einer Motorbremse, d.h. es wird
schon beim .Gaswegnehmen* entsprechend dem jeweilig reduzierten Knuppelausschlag gebremst (aktive Bremsung). Dabei wird die
Bremsenergie in den Akku zurlickgespeist (Vorsicht bei Netzteilbetrieb!l). Die Fahrtrichtung kann jetzt jederzeit gewechselt werden.
Die Bremsleuchte ist nicht aktiv.

Zusatziunktionen »
Die Muiltis verfigen Uber zusétzliche Anschlusse fiir Bremslicht und Rickfahrscheinwerfer, Diese sind galvanisch von der

Stellerelektronik abgekoppelt (Optokoppier) und kénhen somit stromkreisunabhéngig eingesetzt werden. Bei Aktivierung werden die
Anschliisse Bremse und Rickfahitscheinwerfer gegen Com geschaltet. Beachten Sie, dass der maximale Schattspannung 25 V,
der maximale Schaltstrom S mA betragt. Dies reicht zum Betrieb von (auch mehreren in Reihe geschaiteten) normalen LEDs. Zum
Betrieb von Glihlampen oder besonders hellen LEDs ist ein Schaltverstarker nétig.




